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24 экз.621.8
Г12

Гавриш Анатолий Павлович
    Гибкие робототехнические системы : учеб. для техн. вузов по
специальности "Робототехн. системы и комплексы",  "Технология
машиностроения и pобототехн. пр-ва" / А. П. Гавриш, Л. С. Ямпольский. -
Киев : Выща шк., 1989. - 406 с. : a-ил

1)

19 экз.621.1
Е33

Единые нормы времени и расценки на проектные работы : изд. офиц. Утв.
Госстроем СССР и др. 30.11.78 Ч. 17 : Теплотехнические устройства
сооружений электростанций, электро-и теплоснабжения. - М. : Стройиздат,
1979. - 79 с. : a-ил

2)

20 экз.621
Е51

Елисеев Сергей Викторович
    Автоматизация сборочных процессов на основе применения
промышленных роботов : учеб. пособие / С. В. Елисеев, В. Р. Ченских. -
Иркутск : ИПИ, 1982. - 84 с.

3)

46 экз.621
Е51

Елисеев Сергей Викторович
    Промышленные роботы: Некоторые проблемы внедрения / С. В. Елисеев,
В. Р. Ченских, Г. И. Хвощевский. - Иркутск : Изд-во Иркут. ун-та, 1982. -
361 с. : a-ил., 2 отд. л

4)

44 экз.621.8
К59

Козырев Юрий Георгиевич
    Промышленные роботы : справочник / Юрий Георгиевич Козырев. - 2-е
изд., перераб. и доп.. - М. : Машиностроение, 1988. - 391 с. : a-ил

5)

393 экз.621
К89

Кузнецов Николай Константинович
    Конструирование и расчет систем гашения упругих колебаний
промышленных роботов : учеб. пособие / Н. К. Кузнецов. - Иркутск : ИПИ,
1985. - 82 с. : a-ил

6)

267 экз.621
К89

Кузнецов Николай Константинович
    Особенности автоматизации технологических процессов с
использованием промышленных роботов : учеб. пособие / Николай
Константинович Кузнецов, Г.А. Лонцих, В.П. Буляткин. - Иркутск : ИПИ,
1984. - 85 с. : a-ил

7)

0 экз.ДСК-1361Пономарев Борис Борисович
    Механика автоматических устройств : конспект лекций для студентов
специальностей 220301 - Автоматизация технол. процессов и пр-в (в
машиностроении), 220402 - Роботы и робототехн. системы / Б. Б.
Пономарев. - Иркутск : Изд-во ИрГТУ, 2008. - 1 o=электрон. опт. диск (CD-
ROM)

8)

18 экз.621
П56

Пономарев Борис Борисович
    Основы конструирования и расчета исполнительных систем
промышленных роботов : учеб. пособие / Б. Б. Пономарев. - Иркутск : Изд-
во ИрГТУ, 2005. - 214 с. : a-a-ил

9)

18 экз.621
П56

Пономарев Борис Борисович
    Основы конструирования и расчета несущих механических систем
промышленных роботов : учеб. пособие / Б. Б. Пономарев. - Иркутск : Изд-
во ИрГТУ, 2005. - 202 с. : a-a-ил

10)

17 экз.621.8
П79

Проектирование и разработка промышленных роботов / Самуил Семенович
Аншин; Под ред. П. Н. Белянина, Я. А. Шифрина. - М. : Машиностроение,
1989. - 270 с. : a-ил. - (АМ и РС: Автомат. манипуляторы и робототехн.
системы)

11)
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47 экз.621.8
Р58

Роботизированные технологические комплексы и гибкие производственные
системы в машиностроении : альбом схем и черт.: Учеб. пособие для
машиностроит. спец. вузов / Юрий Михайлович Соломенцев. - М. :
Машиностроение, 1989. - 189 с. : a-ил

12)

16 экз.621.8
С74

Справочник по промышленной робототехнике : в 2 кн. / Под ред. Ш. Нофа
Кн. 1/Дж. Ф. Энгельбергер и др.. - М. : Машиностроение, 1989. - 478 с. : a-
ил

13)

14 экз.621.8
С74

Справочник по промышленной робототехнике : в 2 кн. / Под ред. Ш. Нофа
Кн. 2.. - М. : Машиностроение, 1990. - 480 с. : a-ил

14)

Всего: 943 экз.

В списке приведена многоэкземплярная литература за все годы издания
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